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ROBOMASTER ™ S1, DJI ™ RoboMaster yarismasindan ilham alan bir egitim robotudur. S1, ¢ok yonli sasi, ¢evik
Mecanum tekerlekler, esnek gimbal ve "birinci sahis gorisinde" (FPV) istikrarli, disuk gecikmeli gorintu aktarimi
sayesinde kapsamli kontrol ve sirikleyici bir stris deneyimi sunar. Kullanicilar ayrica S1'in blasteriyle nesneleri
hedefleyebilir ve diger robotlarla savasabilir.

S1, Scratch ve Python programlamalarini destekler. DJI'nin proje bazli derecelendiriimis egitimleriyle kullanicilar
programlama teorisi ve robot sistemi bilgisini agamali olarak dgrenebilirler.

S1, kullanicilarin becerilerini gelistirebilecekleri ve bagkalariyla rekabet edebilecekleri Yalniz mod (Solo mode) ve Savas
modunu (Battle mode) igerir. Robotu kontrol etmek icin kullanicilar RoboMaster uygulamasinda bir mobil cihaz ile,
gamepad veya klavye ve farenin araciligiyla segimler yapabilir.

RoboMaster Uygulamasinin indirilmesi ve Egitici Videolarinin izlenmesi

RoboMaster Uygulamasi Egitici Videolar

App Store'da veya Google Play'de "RoboMaster App" aramasi yapin veya uygulamayi indirmek igin sagdaki QR kodunu
tarayin.

DJI web sitesini ziyaret edin https://www.dji.com/robomaster-s1/video veya uygulamaya gidin ve montaj ve kullanim igin
egitici videolari izlemek lzere Rehber sayfasina girin. Robotu, hizli baslangi¢ kilavuzundaki montaj kilavuzuna gore de
monte edebilirsiniz.

* RoboMaster uygulamasi, iOS 10.0.2 veya Ustiini veya Android 5.0 veya Ustlini destekler.
» Kullanicilar, robotu klavye ve fare ile kontrol etmek igin, RoboMaster yazilimini Windows'ta resmi DJI web sitesinden indirebilirler,
https://www.dji.com/robomaster_app

@ Montajdan sonra, RoboMaster uygulamasinda robotu etkinlestirmek icin DJI hesabinizi kullanin. Aktivasyon internet baglantisina ihtiyag
¢/ duyar.

Internet

Ozellikler

Yapi Akilli Batarya

Boyutlar 320 x240 x 270 mm (U x G x Y) Kapasite 2400 mAh
Agirlik Yaklasik 3.3 kg Sarj voltaji: 126V
Akilli Kontrolor Batarya Turu LiPo 3S
Calisma frekansi 2.4 GHz, 5.8 GHz, 5.1 GHz (i¢ mekan kullanimi ile Eneriji 25.92 Wh

Kutu Igindekiler

Asagidaki tim 6gelerin paketinizde oldugunu kontrol edin. Herhangi bir 6ge eksikse, DJI veya yerel saticiniza bagvurun.
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Hazirlik

# 3
Pargalari monte ederken gozlerinize zarar
& vermemek icin glvenlik gozliklerini takin.
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1. Jel Boncuklarinin Hazirlanmasi

,\‘)\ Montajdan 6nce jel boncuklarinin

frrs—eeet nasil diizglin sekilde batirilacagi
hakkinda daha fazla bilgi igin

C sisenin lzerindeki etikete bakin.
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ilk kullanimdan énce, hazirda bekletme modundan
cikarmak igin pili sarj edin.
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Sarj Suresi: Yaklasik 1 saat 30 dakika

3. Tornavidanin Hazirlanmasi
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Paket bir tornavida sapi ve bir cift kafa ucu igerir.
Uclarin daha kliglik daha kiglk olani T2 vidalari igindir
ve buyuk uclu olan diger vidalar igindir.

4. Aciklamalar

Vida modeli ve miktari gibi bilgiler dahil
olmak Uzere gereken aksesuarlari
ifade eder. Ornegin, bu ¢izim, M3-A
M3-A) modeli alti vidaya gereksinim oldugunu
gOstermektedir.

Robotun altinin géruntilendigini
gOsterir.

2 Gerekli aksesuarlarin vida kutusunda
nerede bulundugunu belirtir.

5. Kablo Baglanti Talimatlari

Siyah ve turuncu kablolari uygun renkteki baglanti
noktalarina baglayin.

& Kablo hasarini 6nlemek igin kablo baglantisi ve
kablolama talimatlarini izlevin.



Genel Bakis

1. Sol Disli Mecanum 13.Sasi On Zirhi 18. Jel Boncuk
Tekerlekler Konteyneri
o 14.M3508I Firgasiz Motor 19. Hoparlér
2. Sag Dis! Mecanum ve ESCler 20. Akilli Kontrolor
Tekferlekle[ 15.Motor Montaj Plakalari 21. Kamera
PR ~ 16.Gimbal 22. Sasi Kabin Kapag
. $asi Orta Cergevesi 17 Blaster 23 Akilll Bat
5. On Aks Kapag i batarya
6. On Aks Moddlu

Tabani

7. X-Sekilli On Saft
Kapagi

8. Hareket kontrolori

9. Sasi Sol Zirhi

10. Sasi Sag Zirhi

11. Sasi Arka Zirhi

12. Darbe detektorleri



Montaj Klavuzu

Her 6genin bir kodu vardir. "Kutu Igindekiler" béliimiine bakin ve her bir 63enin pakette nerede oldugunu bulmak igin ilgili

kodu kontrol edin.
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S1'i Acma ve Etkinlestirme

Akilll Bataryay! S1'e takin, agmak icin Akilli Bataryadaki gli¢c digmesini basili tutun ve S1'i etkinlestirmek i¢in uygulamaya
baglayin.

RoboMaster

Uygulam
asl

Bu igerik, 6nceden haber veriimeden degistirilebilir.
Daha fazla bilgi i¢in resmi DJI web sitesinde bulunan iriin sayfasini ziyaret edin.

https://www.dji.com/robomaster-s1
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